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- Une BOITE D'AVANCES LONGITVRINALES SUR PAKC

La botte d'avanoce, réducteur & un seul étuge, anime une vis & billes &
double éorous h réglage de jeu, actionnée pur un moteur &4 grande variation
de vitesse. Cette bofte d'avance est fixdée en bout du banc o8té arridre,

Les paliers avant et arridre supportant la vis h billes sont graissés
manuellement. Les écrous & billes sont lubrifiés par une ounalisation du
groupe moto-pompe & départs multiples du graissage onctueux glissidre.

- Une BOLTE D'AVANCE SANS JEY CIRCULAIRE TABLE (rotation)

La botte d'avance est constituée pur un mécanisme de pignons muni d'un
dispositif mécanique de rattrapage de jeu, oonstitué par un arbre oen—
tral coulissant axialement sous l'effort puissant d'un ressort actionnant
ainsi la rotation des deux pignons helicofdaux. Cette rotatiop se trans—
mettant jusqu'aux deux pignons engrenant aveoc la crémailldre circulaire
fixée sur la table, assurant ainsi une preécontrainte sur oces pignons,

Cette botte est commandée électrijuement par un moteur A grande variation.

La bofte est prévue graissde pour 2000 heures de fonctionnement. Le grais-
sage d'entretien est manuel, les graisseurs etunt centralisés sur une
platine.

Lo graissage des deux pignons d'attaque sur orémailldre circulaire est
assuré par une canalisation du groupe moto-pompe b départs multiples du
graissage onctueux glisaidre,

~ BLOCAGES

Blocage circulaire - Table sur support de table.

La table est imnobilisée par des blocages sur une rainure & Té ciroulaire
usinse dans la table, L'effort de blocage eat produit par des rondelles
élastiques et 1'effort de déblocage pur notion hydraulique,

i :

La table, élément de rotation est équipse d'un systdme de soulagement de
charge, Le groupe hydraulique qui ussure cette fonction est embarqué sur
le support de table. Le soulagement est automatiquenent selectionne lors
de 1'appel rotation table. o' 0F mifns clt  cliacrpy
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- FIN3 DE CQURSE DE PROTRGIION

La course du support de table est limitée dans chaque sens par l'action
de deux butées sur deux oontacts d'interrupteurs. L'aotion sur le pre-
mier contact coupe l'avanoce dans le sens du déplacement j} elle esl signa-
lée par un voyant lumineux au poste pendentif de la machine, gutorisant
le déplacement dans le sens opposé, Le deuxidme ocontaot n'agit qu'en cas
de défaillance du contr8le des moteurs, le déplacement est alors énergi-
quement freiné et un dépannage s'avdre nedcesaaire.

= EROTECTION GLISSIERES JUR BANC

La machine est équipée de proteoteurs de glismsidres en t8les télescopiques
h 1'avant et & 1'arridre assurant une bonne protection dea glisaidres du
banc,

- N KC

La machine comporte une série de vérins de nivellement permettant le ré-
glage de l'horizontalité du banc,

- LES ELEMENTS DE MESURE

« Mouvement longitudinal 1 le déplacement longitudinal table eat placé

sous contrle numérique (axe X). Le positionnement
est assureé pur un resolver GE en bout de vis &
billes.

. Mouvement oirculaire i est placé sous oontr8le numérique (axe C),
Le positionnement est assuré par un inductosyn ?
B =

circulaire,
e e i 1
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EXPLTCATION DU MECANTSME DE DEPLACEMENT

CUIRASSE AXE LY. .

BUT

La cuirasse remplit deux fonctions imporrtantes :
_ elle sert de support de la téte ainsi que de sa rotation (twist)

- elle permet le déplacement de la tére dans un plan perpendiculaire
a celui de la table.

PRINCIPE

Le mouvement de la cuirasse est transmis par |'intermédiaire

de 1'écrou Rep. 1 sclidaire de celle-ci, dans lequel une vis

34 bille est mise en rotation par l'ensemble, moteur Rep. 2 .
et boite de déplacement Rep. 3-.
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CHAINE CINEMALIUWWE DE LA CUIRASSE
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UACHIES FRANCAISES LOURDES
ENSEMBLE TWIST,

Etablasement d’ALBERT

I - BUT
: = £ N ; ; N
Permet un usinage & — 45° par rapport a un axe perpendiculaire a la table.

IT - INCLINAISION DE LA TETE (Fig. 06/1421)

Le déplacement angulaire est transmis par le moteur Rep.l a travers
1'ensemble, frein limiteur de couple rep. 2 et 3, 4 la vis a billes rep.qa,
Cetre derniére dans son mouvement de rotation entraine 1'écrou oscillant
rep.5 qui est solidaire de la téte par 1'ensemble de pivotement rep.t,

Un verrouillage est exécuté dans la position perpendiculaire par un doigt
rep. A commandé par le vérin rep. B. lL'inclinaison de la téte est mesurde
par un résolver rep. A (fig. 06/1422),

IIT - SOULAGEMENT ET GUIDAGE CUIRASSE/TRAVERSE (fig.06/1423)

Sur la partie supérieure la cuirasse repose sur la traverse par l'intermédiaire
de 5 galets de 5»*9}_3}_-@8%[’}_‘5[',‘7!"‘31’- 1, et glisse sur chaque cété de la glissiodre

de la traverse sur des plaques en bronze Pan. Elle est guidée sur la partie
inférieure par 4 patins INA rep.?.

1V — EQUILIBRAGE DU TWIST (fig., 06/1419)

a) BUT
Amener un couple sensiblement constant au moteur 'inclinaison de la térte.

b) PRINCIPE

Lors de la rotvation de la téte la lixation rep.A solidaire de celle-ci,
entraine dans sa course le vérin qui se déplace horizontalement par
I"intermédiaire du chariot rep. B

SIEGE SOC AL 80300 ALHEAT g P FAR T 220 75 11 44 * TELEX 140920
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OF. 134

FOREST-LINE

UACHSES TRANCAIBES (OURDES

COMMANDE DE DEPLACEMENT TRAVERSE

Elabissement o’ ALBERT

I - BUT

1T

127

SHEGE SOC1a) BO3ZVO A LHERT H P 21 TEL 1220 7%

La traverse permet un déplacement transversal de la cuirasse
dont elle est le support (axe Y).

Elle peut aussi se déplacer verticalement (axe 7).

L'usinage est donc possible sur un plan imporrtant.

DESCRIPTION DU FONCTIONNEMENT

La traverse est guidée 3 ses deux extrémités sur les montants
par 8 patins & rouleaux INA type RUS 38 134 + 2 patins a rouleaux
Réf. RUS 26 126 (voir guidage traverse/montant), et équilibrée
par quatre contre-poids rep. GP.
La montée cu la descente de la traverse est obtenue A partir
d'un systéme vis—écrou consistant en deux vis & hjlles (diamétre 100 mm
et d'un pas de 20 mm) disposées verticalement sur les montants et
engagées dans deux écrous fixés de part et d'autre de la traverse.
Ces vis sont mises en rotation a travers trois renveis d'angle CATEP
du type R 200 de rapport 1/2 par un moteur GETTYS de taille 30 dont
la vitesse de rotaticn esr de 1000 t/mn.
La vitesse de rotation des vis est done de 1000 = 250 tv/mn.

A

LLe pas étant de 20 mm, la vitesse de déplacement de la traverse er
rapide est donc de 250 x 0,02 = % m/mn.

5 11 44 - TELEX 140920
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MONTE ET BAISSE TRAVERSE
Meécanisme de renvoi

réfl. R
réfl R

Renvoi d‘angle CATEP"
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SDOULAGEMENT HYDRAULIQUE DE LA TABLE

TABLE CIRCULAIRE
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